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¿Es lo mismo robótica e inteligencia artificial?

Cinemática
Lo primero que hay que aclarar es que la robótica y la inteligencia artificial no son lo mismo en absoluto.
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¿Qué es la robótica?

Cinemática
La robótica es una rama de la tecnología que se ocupa del diseño, operación, manufacturación, estudio y 
aplicación de autómatas o robots.
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Ejemplo de un robot: Robot SCARA

Cinemática
Un robot SCARA es un ejemplo perfecto de un robot sin IA.

Por ejemplo, puede programar este robot para recoger un objeto y colocarlo en otro lugar. El robot 
continuará recogiendo y colocando objetos exactamente de la misma manera hasta que lo apagues. Esta 
es una función autónoma porque el robot no requiere intervención humana después de haber sido 
programado. La tarea no requiere ninguna inteligencia porque el robot nunca cambiará lo que está 
haciendo.
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¿Qué es la inteligencia artificial?

Cinemática
La inteligencia artificial (IA) es una rama de la informática que se ocupa del área del desarrollo de 
sistemas informáticos que son capaces de realizar tareas en las que los humanos son muy buenos, 
por ejemplo, reconocer objetos, reconocer y dar sentido al habla, la resolución de problemas y tomar 
decisiones en un entorno no estructurado.
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Ejemplo de una IA pura: AlphaGo

Cinemática
Una IA que venció a Lee Sedol, el jugador campeón mundial de Go, en 2016 . No había elementos 
robóticos en AlphaGo. Las piezas de juego fueron movidas por un humano que observó los 
movimientos de la IA en una pantalla.
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¿Qué son los robots impulsados   por IA?

Cinemática
Los robots impulsados   por IA se complementan con una variedad de sensores (incluidos 
dispositivos de visión como cámaras 2D/3D, sensores de vibración, sensores de proximidad, 
acelerómetros y otros sensores ambientales) que los alimentan con datos de detección que 
pueden analizar y actuar en tiempo real.
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Robots móviles autónomos (AMR)

Cinemática
● Por ejemplo, al mover el inventario de un punto a otro en un almacén, los AMR pueden evitar 

colisiones al navegar alrededor de los trabajadores humanos o las cajas caídas y, al mismo 
tiempo, determinar la ruta óptima para completar la tarea.

● A medida que los AMR se mueven por sus entornos, la IA realiza:
1. Captura información a través de cámaras 3D y sensores LiDAR
2. Analizar la información recopilada.
3. Hacer inferencias basadas en su entorno y misión general.
4. Muévase o actúe para obtener el mejor resultado.
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Robots manipuladores (brazos robóticos)

Cinemática
● La IA permite que los robots articulados realicen tareas de manera más rápida y precisa. Las 

tecnologías de IA infieren información de sensores de visión, como cámaras 2D/3D, para 
segmentar y comprender escenas, así como para detectar y clasificar objetos.

● Los robots de IA pueden ver y comprender sus entornos, lo que les permite completar 
tareas complejas, como las inspecciones de control de calidad en las líneas de montaje. En 
aplicaciones industriales, los robots de IA pueden comprobar la calidad de los productos en 
línea, en lugar de retrasar la tarea hasta el final del proceso, lo que ahorra tiempo y dinero al 
fabricante.
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Optimus: el nuevo robot humanoide de Tesla
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Modalidad de estudio
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Roboticoss en todo el mundo
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