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¿Qué es la visión artificial?

Cinemática

● La visión artificial permite a las máquinas identificar personas, lugares y objetos en 
imágenes con una precisión equivalente o superior a la capacidad humana y con mayor 
velocidad y eficiencia. 

● Esta tecnología, que a menudo se crea con modelos de aprendizaje profundo, automatiza la 
extracción, el análisis, la clasificación y la comprensión de información útil a partir de una 
única imagen o de una secuencia de imágenes. 

● Los datos de las imágenes pueden presentar diferentes formatos, como imágenes aisladas, 
secuencias de videos, visualizaciones de varias cámaras o datos con tres dimensiones.

Proceso automático de reconocimiento y descripción de imágenes y videos.
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Encuentra el animal en la imagen
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Machine learning y deep learning
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Adquisición de la imagen
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Preprocesamiento de la imagen
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Toma de decisiones
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La cámara captura imágenes del robot y de su 
espacio de trabajo, ofrece un amplio campo de 
visibilidad para facilitar la posición del robot.

Su principal desventaja es la obstrucción ya que 
el robot puede interponerse entre la cámara y el 
objeto provocando errores en la tarea asignada.

Control de robots con cámara fija
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La cámara tiene información directa del espacio 
de trabajo y una mayor resolución visual 
facilitando la orientación del efector final, usar 
una cámara en mano evita la obstrucción del 
objeto de interés.

Dificultades: La calibración en línea de la 
cámara y el cálculo de la transformación del 
espacio articular del robot al espacio de la 
imagen de la cámara.

Control de robots con cámara en mano
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¿Que vas aprender?
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Modalidad de estudio
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Roboticoss en todo el mundo
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Conviértete en un experto profesional de la Robótica
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